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Ta prirocnik je zasSciten z avtorskimi pravicami podjetja Mammotion. Brez pisnega dovoljenja
podjetja Mammotion nobena druzba ali posameznik ne sme kopirati, spreminjati, reproducirati,
prepisovati ali prenasati tega priro¢nika na kakrSenkoli nacin ali iz kakrSnegakoli razloga. Ta
priro¢nik je lahko kadarkoli spremenjen brez predhodnega obvestila.

Ce ni izrecno navedeno drugade, ta priroénik sluzi izklju¢no kot uporabnigki priporoénik, vse
izjave in informacije, ki so v njem navedene, pa ne predstavljajo nobene oblike garancije.

Namen uporabe

Roboti podjetja so zasnovani za vzdrzevanje domace trate in niso namenjeni za komercialno
uporabo.

Zapisnik sprememb
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1Varnostna navodila

POMEMBNO

PRED UPORABO POZORNO PREBERITE NAVODILA
TA NAVODILA SHRANITE ZA PRIHODNJO UPORABO

1.1 Splo$na varnostna navodila

1.
2.

10.

n

12.

13.

14.

Pred uporabo robota natan¢no preberite in razumite vsa navodila.
Uporabljajte samo dele in dodatno opremo, ki jih priporo¢a Mammotion za ta robot.

Nikoli ne dovolite otrokom, osebam z zmanjSanimi telesnimi, senzori¢nimi ali dusevnimi
sposobnostmi ali osebam, ki nimajo izkusenj in znanja, ali osebam, ki niso seznanjene s
temi navodili, da uporabljajo robota. Lokalne omejitve lahko omejujejo starost upravljavca.

Otrokom NE dovolite, da so v blizini ali se igrajo z robotom med delovanjem.
NE uporabljajte robota na obmocjih, kjer ljudje niso seznanjeni z njegovo prisotnostjo.

Ko ro¢no upravljate robota prek aplikacije Mammotion, vedno hodite - nikoli ne tecite.
Bodite previdni na pobocjih in ohranite pravilno oporo in ravnotezje.

PriporoCamo, da robota uporabljajo le osebe, ki so v svoji drzavi prebivaliS¢a pravno
priznane kot odrasle osebe.

NE dotikajte se gibljivih delov, kot je rezalna ploSca, dokler se vsa gibanja popolnoma ne
ustavijo.

Ce upravljate robota na javnih povrsinah, postavite opozorilne table okoli delovnega
obmocja z naslednjim besedilom: »0Opozorilo! Avtomatska kosilnica! Drzite se stran od
robota! Nadzorujte otroke!«

NE pustite robota delovati brez nadzora, ¢e so v blizini hisni ljubljencki, otroci ali ljudje.
Nosite trpezno obutev in dolge hlac¢e med upravljanjem robota.

Da preprecite poskodbe robota in nesrece z vozili in posamezniki, ne dolo¢ajte delovnih
obmocij ali poti ¢ez javne poti.

NE prikljuCujte ali se dotikajte poSkodovanega kabla, dokler ni odklopljen iz elektricne
vtiénice. Ce se kabel med delovanjem poskoduje, izklopite vti¢ iz elektrine vtiénice.
Obrabljen ali poskodovan kabel poveca tveganje elektricnega udara in ga mora zamenjati
pooblasceno servisno osebje.

Hranite podaljSevalne kable stran od gibljivih nevarnih delov, kot so rezila, da preprecite
poskodbe kablov in robota.



15.

16.

17.

Robota NE spreminjajte sami. Spremembe lahko motijo delovanje robota, povzrocijo hude
telesne poskodbe in/ali Skodo ali razveljavijo garancijo. Uporabljajte samo dele in dodatno
opremo, ki jih je odobrilo podjetje Mammotion.

Ce robot oddaja nenavaden zvok ali sproZzi alarm, nemudoma pritisnite gumb
ZAUSTAVITEV.

Redno preverjajte, ali lahko vsi deli robota normalno delujejo.

1.2 Varnostna navodila za polnilno postajo

1.
2.

NE namescajte polnilne postaje na obmogjih, kjer bi se ljudje lahko spotaknili ob njo.
NE namescajte polnilne postaje na obmocjih, kjer obstaja nevarnost stojecCe vode.

Uporabljajte samo uradno polnilno postajo za polnjenje robota. Nepravilna uporaba lahko
povzrocCi elektri¢ni udar, pregrevanje ali iztekanje korozivne tekocine iz baterije. V primeru
iztekanja elektrolita izperite z vodo ali nevtralizirajo¢im sredstvom in poiscite zdravnisko
pomog, Ce pride jedka tekocCina v stik z o¢mi.

Polnilno postajo in dodatke hranite vsaj 60 cm stran od vnetljivih materialov. Okvare ali
pregrevanje lahko predstavljajo pozarno nevarnost.

Za uporabnike v ZDA/Kanadi: Ce napajalnik name$&ate na prostem, uporabite pokrito
vticnico razreda A GFCl (RCD) z vremensko odporno ohiSjem. Obstaja nevarnost
elektricnega udara, e je nepravilno namescen.

1.3 Varnostna navodila za ko$njo

Roke in noge drzite stran od rezil. NE segajte pod robota ali se ga dotikajte, ko je vklopljen.
NE dvigujte ali premikajte robota, ko je vklopljen.

Pred uporabo odstranite kamne, veje, orodje, igrace ali druge predmete s trate, da
preprecite poskodbe rezila.

NE postavljajte predmetov na robota in polnilno postajo.
NE uporabljajte robota, ¢e gumb ZAUSTAVITEV ne deluje.

|zogibajte se trc¢enju z ljudmi ali zivalmi. Nemudoma ustavite robota, ¢e kdo ali nekaj
vstopi na njegovo pot.

Robota vedno izklopite, ko ni v uporabi.

Robota NE uporabljajte hkrati z izskocnimi Skropilniki in se izogibajte nastavitvi kanala
tam, kjer so namesceni Skropilniki.

Robota NE uporabljajte v stojeci vodi ali med mo¢nim dezjem.



1.4 Varnostna navodila za baterijo

Litij-ionske baterije lahko eksplodirajo ali se vnamejo, Ce se z njimi napacno ravna. Izogibajte
se razstavljanju, kratkim stikom, izpostavljanju vodi, ognju ali visokim temperaturam. Ravnajte
previdno in se izogibajte vsem mehanskim ali elektricnim poskodbam. Hranite baterije zunaj
neposredne soncne svetlobe.

1. Uporabljajte samo uradno polnilno postajo in napajalnik. NezdruZzljivi polnilniki lahko
povzrocijo elektri¢ni udar ali pregrevanje.

2. NE poskusajte popravljati ali spreminjati baterije. Poskusi popravila lahko povzrocijo hude
telesne poskodbe zaradi eksplozije ali elektricnega udara. Ce pride do pus&anja, so
sprosceni elektroliti jedki in strupeni.

3. Robot vsebuje baterije, ki jih mora zamenjati samo pooblas¢eno servisno osebje.



2 Uvod
2.1 Konfiguracija LUBA 3 AWD

LUBA 3 AWD je na voljo v ve¢ konfiguracijah:

Izdelek Konfiguracija

LUBA 3 AWD 1500 e Robot

LUBA 3 AWD 1500H [ ] Polnilna pOStaja

LUBA 3 AWD 3000 Modeli za EU in Zdruzeno kraljestvo:
® Robot

LUBA 3 AWD 3000H e Polnilna postaja
Modeli za AU in NA:

LUBA 3 AWD 5000 e Robot

e Polnilna postaja

LUBA 3 AWD 5000H e Referenéna postaja RTK



2.2 Pregled izdelka

Pogled od zgoraj

e

©

©06 o

©

1.  Gumb ZAUSTAVITEV 2. Senzorzadez
3. Modul 360° LiDAR 4. Modul za vid
5. Dodatna svetloba 6. Odbijac

7. Sprednji indikator 8. Rocaj

9. Stranska LED lu¢ka 10. Krmilniki



Krmilniki

Gumb

STOPR

Opis
Pritisnite in drzite za vklop/izklop robota.
Dvakrat pritisnite, da popolnoma spustite rezalna plo$ca za CisCenje.

Dvakrat pritisnite, da odklenete samo robota po nujnem zaustavitvi.

Pritisnite za zaustavitev v sili.

e Pritisnite zaporedoma, da nadaljujete z delom.

e Pritisnite in drzite £ 5 s, nato pritisnite , da aktivirate DropMow.
Oglejte si 4.1 DropMow za vec informacij.

Pritisnite zaporedoma, da posljete robota na polnilno postajo.



Pogled od spodaj

® ©
@
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v D
1. Rezilo 12. Rezalna plosca
13. Infrardecisprejemnik 14. Polnilna blazinica
15. Vsesmerno kolo 16. Zadnje kolo

17. Varnostni klju¢



Polnilna postaja in referen¢na postaja RTK

1)
][} \i )
(3
1. LED-luCka referencne postaje RTK 2. Radijska antena
3. Zascita pred dezjem 4. | ED-lucka polnilne postaje

5. Polnilni kontakt



Koda LED indikatorjev

Robot

Indikator

Stranska LED
lucka

Barva

Neprekinjeno
rdeCa

UtripajoCa rdecCa

Pocasi utripajoca
rdeCa

Hitro utripajoca
rdeCa

Izklop

Polnilna postaja

Indikator

LED

Barva
Utripajoca zelena

Neprekinjeno
zelena

Neprekinjeno
rdeCa

Izklop

Opis

Robot deluje pravilno.

Posodobitev OTA je v teku.

® Robot se polni.

® (Gumb ZAUSTAVITEV je aktiviran.

e Nizka napolnjenost baterije.

® Robot je obtical.

e Varnostni klju¢ ni pravilno namescen.

e Robot je bil dvignjen, nagnjen ali obrnjen navzdol.

e (Okvara sistema robota.

e Posodobitev sistema robota ni uspela.

e Robot jeizklopljen.
e Robotje v mirovanju.
e Stranska LED lucCka je izklopljena v aplikaciji.

® Robotjevnacinu ro¢nega upravljanja, vendar je
trenutno neaktiven.

Opis

Robot je priklju¢en na polnilno postajo.

Robot ni prikljuc¢en na polnilno postajo.

Okvara polnilne postaje.

Brez napajanja.

-9-



Referenéna postaja RTK

Indikator Barva Opis
Utripajocamodra  Referencna postaja RTK se posodablja.

UtripajoCazelena  Referencna postaja RTK seinicializira.

Neprekinjeno Nacin dolo¢anja poloZaja je nastavljen na Antena prek
zelena podatkovne povezave in dobro deluje.
LED Enotno modra Nacin doloCanja polozaja je nastavljen na Antena prek

interneta in dobro deluje.

K ® | okalni Cas je nastavljen med 18:00 in 8:00.
zklop
® Breznapajanja.

Neprekinjeno

. Okvara referencne postaje RTK.
rdeCa

2.3 Simboli izdelka

Preucite te simbole, ki jih najdete naizdelku, in razumite njihov pomen:

DL IC Uporabite odstranljivo napajalno enoto TS-A210-2807501/

TS-A210-2807501 E210-1C280750M6.
E210-1C280750M6

DL IC

TS-A012-1201002

Uporabite odstranljivo napajalno enoto TS-A012-1201002.

C€ Ta izdelek je v skladu z veljavnimi direktivami EU.
Izc'Iel?no na Taizdelek je izdelan na Kitajskem.
Kitajskem
Tega izdelka ni dovoljeno odlagati med obi¢ajne gospodinjske odpadke.
E Poskrbite, da bo izdelek recikliran v skladu z lokalnimi zakonskimi
— zahtevami.
v:‘; Ta izdelek je mogoce reciklirati.

-10-
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Do not touch rotating blade.
Ne touchez pas la lame rotative.

B BP

TIHE

&

I >

EmbalaZo tega izdelka hranite na suhem.

NE pokrivajte embalaze tega izdelka.

NE obracajte embalaze tega izdelka.

Ta izdelek je krhek.

NE stopajte po tem izdelku ali njegovi embalazi.

Naprava razreda lll.

OPOZORILO — NE dotikajte se vrteCega se rezila.

OPOZORILO — pred uporabo stroja preberite navodila za uporabo.

OPOZORILO — med delovanjem stroja ohranite varno razdaljo.

OPOZORILO — pred delom ali dvigovanjem stroja odstranite blokirno
napravo.

OPOZORILO — NE vozite se na stroju.

-1 -



3 Zacetek uporabe

3.1Sestavljanje robota

1. Nezno potegnite vti€ iz sprednjega dela robota in ga prikljucite na odbijac.

2. Pritisnite in drzite stranske gumbe, da pritrdite odbija¢ na mesto, pri tem zagotovite, da
sprednji indikator kaZe navzgor.

3. Uporabite prilozen krizni izvijac s Phillips nastavkom, da namestite in zategnete dva vijaka.

-12 -



4, Postavite robota na glavo na mehko, €isto povrsino, pri cemer pazite, da ne poskodujete
modula LiDAR, in namestite stranske odbijace. Zategnite vijake z vklju¢enim izvijatem s s
Sestkotnim nastavkom.

-13 -



3.2 Namestitev polnilne postaje

Izbira lokacije za polnilno postajo

Polnilna postaja je mesto, kjer se vas robot priklopi in napolni. Za nemoteno delovanje

zagotovite, da obmocje namestitve izpolnjuje naslednje pogoje:

e Ravna povrsina: Obmocje naj bo brez vecjih grbin, naklonov ali kamnov.

e V blizini vira napajanja: Za napajanje polnilne postaje je potrebna dostopna elektri¢na
vti¢nica.

e Brez ovir: Na levi, desni in sprednji strani polnilne postaje ne sme biti nobenih ovir (kot so

drevesa ali hise) v razdalji 1.5 m.

e Blizu roba trate: Namestite polnilno postajo blizu roba trate za natanéno pozicioniranje.
Ce imate veé kot eno trato, je priporoéljivo, da polnilno postajo postavite med njima za
optimalno delovanje.

W7

W1

-14 -



Sestavljanje polnilne postaje

1. Namestite zascito pred dezjem.

2. /a pritrditev polnilne postaje na izbrano mesto uporabite prilozene Stiri kline. Prepricajte
se, da je polnilna postaja obrnjena proti travniku.

OPOMBA

Ce je polnilna postaja name$Sena na betonski povrsini, jo pritrdite z
ekspanzijskimi vijaki (niso prilozeni). '

Wi W

Wi Wi

Wi
Wi Wi Wi w !

Wi
Wi
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3. Povezite kabel polnilne postaje (daljSo razli¢ico) z napajanjem polnilne postaje.

4. PrikljuCite napajanje polnilne postaje v elektricno vticnico. Pripnite kabel z vkljuCenimi
kabelskimi zaticCi.

5. Robota postavite na polnilno postajo, da se za¢ne polnjenje. Stranska LED luc¢ka bo
zasvetila rdeCe, ko bo robot pravilno pritrjen na postajo.

. @ OPOMBA
Robota napolnite pred prvo uporabo, da ga aktivirate.

-16 -



3.3 Namestitev referen¢ne postaje RTK

Izbira lokacije za referenéno postajo RTK

Referencna postaja RTK zagotavlja visokonatan¢no pozicioniranje za robota. Prejema
satelitske signale in prenasa podatke o popravkih v realnem ¢asu na robota. Za nemoteno
delovanje zagotovite, da obmocje namestitve izpolnjuje naslednje pogoje:

Odprto obmogje: Obmocje naj ima jasen pogled na nebo.
V blizini vira napajanja: Potrebna je dostopna elektri¢na vti¢nica.
Mocan Wi-Fi signal: Podprto je omreZje 2,4 GHz.

Brez ovir: Vzdrzujte razdaljo vsaj 3 m med referené¢no postajo RTK in katerokoli steno ali
drevesom.

Odprti pogled K Q

-17 -



Sestavljanje referen¢ne postaje RTK

1. PoveZite oba montazna droga in trikraki klin.

@

-18 -



3. Potegnite kabel referencne postaje RTK skozi montazni drog.

4. Namestite referencno postajo RTK na montazni drog.

5. Trdno namestite referen¢no postajo RTK v blizini polnilne postaje.

-19 -



6. Povezite kabel referencne postaje RTK s kablom polnilne postaje (krajsi kabel).

7. Uporabite vezico za kabel in kabelski zati¢, da kable urejeno pritrdite.

3.4 Prenos aplikacije Mammotion

Skenirajte QR-kodo, da prenesete aplikacijo Mammotion iz trgovin Android ali Apple, ali pa
pois¢ite Mammotion v teh trgovinah.

Po namestitvi aplikacije ustvarite racun in se prijavite. Med uporabo vas bo aplikacija morda
prosila za dostop do Bluetootha, lokacije in lokalnega omrezja. Za optimalno uporabo je
priporocljivo dovoliti zgoraj navedena dovoljenja. Za vec¢ informacij si oglejte naso izjavo o
zasebnosti. Pojdite v aplikacijo Mammotion > Jaz > O podjetju Mammotion > Izjava o
zasebnosti.

-~ [
Ce se Zelite prijaviti zracunom tretje osebe, tapnite  ai . na prijavni strani, da nadaljujete.

Aplikacija zdaj omogoca prijavo z Google ali Apple racunom.

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Obvestilo o blagovni znamki:

@ lkona » @ « je blagovna znamka podjetja Google LLC. Ikona > @ « je blagovna |
’ znamka podjetja Apple Inc. Vse blagovne znamke, omenjene v tem priro¢niku, so |
last njihovih ustreznih lastnikov. '



3.5 Nastavitev vasegaizdelka

--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

OPOMBA
@ e Ohranjajte razdaljo 3 m ali manj med vasim telefonom in robotom.

e Ce uporabljate mobilne podatke 4G, lahko nastavitev Wi-Fi preskogite, vendar je
za optimalno delovanje priporo¢ena povezava z Wi-Fi. '

................................................................................................................................

1. Tapnite + da dodate svojega robota in/ali referen¢no postajo RTK.
2. Sledite navodilom na zaslonu, da povezete svoj izdelek in se povezete z Wi-Fi-jem.

3. Sledite navodilom na zaslonu za aktivacijo vgrajene SIM kartice.

-21-



Ce med postopkom povezovanja robota niste aktivirali SIM kartice, to lahko storite tako, da na
domaci strani tapnete vrstico stanja:

1. Tapnite Vrstica stanja na domaci strani.
2. Dotaknite se gumba Stanje 4G.

3. Tapnite Aktiviraj in poCakajte, da se aktivacija uspesno zakljuci.

@ ™

3 @ U Bros @oo —&—(* = ﬁj\@)m ﬁm%]
A [}

Mammotion
XKXKKIOOOKKNK &

‘o’
Standby

» +
Start Task

3.6 Priprave pred kos$njo

o (Odstranite ostanke, kupcke listja, igrace, Zice, kamne in druge predmete s trate.

® PrepriCajte se, da na trati ni otrok ali zivali.

-22 -



® PrepriCajte se, da je robot pravilno parkiran na polnilni postaji in da stranska LED-luc¢ka
sveti rdeCe. Nato dokoncajte kalibracijo v aplikaciji.

® /a najboljSe rezultate kosnje se priporoca koSnja v suhem vremenu. Kosnja v dezju lahko
povzroci, da se trava oprime robota in povzrocCi drsenje. NE kosite v slabem vremenu, kot
so mocan dez, nevihta ali sneg.

-
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3.7 Ustvarjanje zemljevida in ko$nja trate

1. Tapnite Ustvari obmoc¢je opravil na domaci strani.

2. Preberite in sledite navodilom v aplikaciji, da preverite, ali je vas robot pripravljen za
ustvarjanje zemljevida.

3. Tapnite Zaéni ustvarjanje zemljevida, da zacnete ustvarjati zemljevid vase trate.

4. Tapnite Kosnja, da zac¢nete kosnjo po zaklju¢ku kartiranja.

2 7 Nl @ros @oow -]
a >

Mammotion
HXXXXRXKXKXK 4

5 -

Standby

Create%ﬁ; Area

Ne premikajte referencne postaje RTK po tem, ko je zemljevid ustvarjen, saj bo obmocje
opravila postalo neto¢no. V primeru premestitve referenc¢ne postaje RTK jo ponovno namestite
na prvotno mesto ali pa pojdite na @ > Nastavitve robota > Izbri§i zemljevid, da izbrigete
trenutni zemljevid, nato pa znova naredite preslikavo trate.

f 2
3 20 M g Q]

2 2]

Mammotion
KAXXXXXXXXXXK 4

G -

Standby

> +
Start Task
.
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3.8 Polnjenje

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

@ OPOMBA

Robot mora biti vobmocju opravila, da se lahko gre polnit.
Za polnjenje
® Tapnite na strani Zemljevid v aplikaciji Mammotion.

ALl

® Pritisnite gumb ﬁ na robotu, nato pritisnite , da usmerite robota do polnilne postaje.
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4 Dnevna kosnja

4.1 DropMow

DropMow se uporablja za enkratno kosnjo neizrisanih travnikov ali za kosnjo popravkov zunaj
izrisanih obmocij.

Priporocene uporabe vkljucujejo:

e Kosnja obmocij, do katerih robot obi¢ajno ne more priti.
® /acasna opravila kosnje, ki ne zahtevajo celotne karte.
Za uporabo funkcije DropMow:

e Tapnite @ > Funkcije beta > DropMow v aplikaciji.

i A
® 2 G B Qo Q-
A (23

Mammotion
KAXXXXXXXXXXK 4

Standby

» +
Start Task

ALl

e Pritisnite in drzite £ 5 5, nato pritisnite ™ na robotu.

-26 -



4.2 Redno opravilo (nastavitve po meri)

Za prilagoditev opravila kosSnje:

1. Dotaknite se slike robota, da odprete stran Zemljevid.

2. Tapnite Kosnja®, da odprete stran z opravili.

3. Tapnite Obmogéje opravila, da izberete obmocje, ki ga zelite kositi.
4. Tapnite Nastavitve, da konfigurirate nastavitve opravila.
5

Tapnite Zaéni, da zacnete kosnjo.
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4.3 Nacrtovano opravilo

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

OPOMBA
@ e Nimogoce ustvariti nacrtovanih opravil, medtem ko robot deluje.

e Nadrtovana opravila je mogoge nastaviti po tem, ko je bilo ustvarjeno obmogje
opravila. ’

...............................................................................................................................

Za nacrtovanje samodejnega opravila kosnje:

1. Nadomacdi strani tapnite +, ¢e Se ni bilo ustvarjeno nobeno opravilo.

2. Tapnite Obmocje opravila, da izberete obmocje za kosnjo.

3. Tapnite Nastavitve, da konfigurirate parametre.

4. Dotaknite se Razpored, da nastavite datum in ¢as, nato pa se dotaknite Shrani.
5

Na koncu znova tapnite Shrani, da potrdite in shranite na¢rtovano opravilo.

- ™
% 2 il @ros @eox Q

a (2

Mammotion
XEXHRHHICOOK 4
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5 Aplikacija Mammotion

Z aplikacijo Mammotion lahko popolnoma prilagodite, upravljate in spremljate svoj robot, kar
vam omogoca nadzor nad kosnjo od kjerkoli.

5.1 Elementi zemljevida

Virtualna ograja

Virtualni ograja deluje kot nevidna pregrada, ki dolo¢a meje ali omejuje dostop do obmocij,
kamor ne zelite, da robot vstopi.

Priporoc¢ene uporabe vkljucujejo:
® Travniki z nejasnimi ali nedefiniranimi mejami.

® Vodnielementi, kot so bazeni ali ribniki.

'd ™

Q

Prepovedano obmocje

Prepovedano obmocje je obmocje, ki se mu mora robot popolnoma izogniti. So klju¢nega
pomena za zasCito vasega robota pred poSkodbami ter za to, da ga zadrzijo stran od
obcutljivih ali nevarnih obmocij. Robot ne bo kosil v prepovedanih obmogjih.

Priporoc¢ene uporabe vkljucujejo:

® Nizke gredice s cvetjem, zlasti tiste, ki so nizje od 20 cm.

e Vodna obmocja, kot so ribniki ali bazeni, zlasti tam, kjer ni jasno doloCene meje.
® Prosojni predmeti, kot so mreze proti komarjem ali steklena vrata.

® Majhne ali nizke ovire, npr. vrvi za perilo, vrvi za Sotore ali vodovodne cevi.

e HiSice za hiSne ljubljencke.

® Rastline z visoko vrednostjo ali obCutljive rastline, vkljucno z pridelki in okrasnimi
rastlinami.
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e (Oprema za namakanje, kot so cevi in Skropilniki.

Obmoc¢ja brez ustavljanja

Obmocje brez ustavljanja je obmocje, kjer robot izklopi izogibanje oviram med premikanjem do
delovnega obmocja ali druge lokacije ter med polnjenjem. Uporabno je za kompleksna, a varna
obmocja, kjer bi se robot sicer lahko zataknil.

Priporocene uporabe vkljucujejo:

e Travne povrSine, ki jih lahko zaradi sezonskih sprememb napacno prepoznajo kot
neveljavne.

e (Obmocja z nizkimi, varnimi ovirami.
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Dodajanje Virtualne ograje/Prepovedano obmocje/Obmogcje brez ustavljanja
1. Tapnite sliko robota na domaci strani, da odprete stran z zemljevidom.
Tapnite Zemljevid.

Tapnite Ustvari.

oo

Izberite Virtualno ograjo/Prepovedano obmocje/Obmocje brez ustavljanja in sledite
navodilom v aplikaciji za dokonc¢anje dodajanja.

s N
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5.2 Nastavitve ko$nje

Nacin poti rezanja

Izberite optimalen nacin glede na stanje vase trate in zeleni videz v KoSnja > Nastavitve >
Nag¢in poti rezanja.

e Samo obhodi po obodu: Kosi samo robove trate.
e® Cikcak: Ustvari klasi¢ne progaste Crte.
® Vzorec Sahovnice: Kosil v kriznem vzorcu za gosto, enakomerno povrsino.

e Prilagodljiva pot cikcak: Robot samodejno prilagaja pot za u¢inkovitost.

Vzorec

Dodajte besedilo ali slike na svoj zemljevid, da prilagodite trato in izrazite svojo osebnost. Na
zemljevidu pojdite na Ustvari > Vzorec, da dodate vzorec.
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b.3 Varnost in zascita

Zaznavanje ovir

Prilagodite odzivnost robota na predmete in razlicen teren na njegovi poti. Lahko izberete eno
od treh stopenj ob&utljivosti v Ko§nja > Nastavitve > Naéin zaznavanja ovir:

e Obcutljivo: Poveca obcutljivost robota tako na standardne ovire kot na povrSine brez
trave (npr. tlak, gramoz). Uporabite ta nacin na zahtevnih travnikih.

e Standardno: Zaznava in se izogiba pogostim oviram (npr. igracam, pohistvu), s katerimi
se sreca med kosnjo. To je priporocena privzeta nastavitev.

® lzklop: Onemogoci zaznavanje ovir. Uporabljajte samo v specificnih, nadzorovanih okoljih,
kjer zaznavanje ni potrebno ali moti delovanje.

Zaznavanje dezja

Vas robot je opremljen z vgrajenimi senzorji za dez. Ko je omogocCeno, bo robot ob zaznavi
dezja samodejno prenehal kositi in se vrnil do polnilne postaje.

e Omogocite to funkcijo v Nastavitve > Zaséita pred dezjem.
Varnost divjih zivali

Ta funkcija pomaga zascititi nocne Zivali med no¢nim delovanjem. Robot lahko nastavite tako,
da ponociizvaja ko$njo z nizko hitrostjo ali popolno zaustavitev kosnje.

e (Omogocite to funkcijo v Nastavitve > Varnost divjih zivali.

5.4 Varnost in sledenje

Alarm za Geo-ograjo

Aplikacija vam bo poslala potisno obvestilo, e se robot premakne ve¢ kot 50 m stran od
dodeljenega obmocja opravila, s ¢imer vas opozori na morebitno nepooblas¢eno premikanje.

® Zauporabo pojdite na razdelek Jaz > Poi§¢i mojo napravo in omogoci Obvestila o lokaciji

GPS sledenje kraji

Ce se robot izgubi, lahko njegovo lokacijo spremljate v realnem &asu prek GPS-a, &e je bil robot
povezan z aplikacijo Mammotion.
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® Za uporabo pojdite na razdelek Jaz > Poi§€i mojo napravo in omogocite Zapisovalnik
lokacije.

5.5 Pozicioniranje

Robot uporablja modul LiDAR, modul za vid in referen¢no postajo RTK za pozicioniranje. Z
referencno postajo RTK ima robot ve¢ nacCinov pozicioniranja. Za preklop nacina
pozicioniranja pojdite na Vrstica stanja > Nacin pozicioniranja.

Antena prek Datalink

Referencna postaja RTK prejema popravke satelitskih signalov in jih neposredno prenasa na
robota z namenskim, nizkolatentnim LoRa signalom. Ta nacin ponuja najbolj stabilno, najnizjo
zakasnitev in najhitrejSo komunikacijo korekcijskih podatkov.

Priporo¢ene uporabe: Travniki, kjer je jasna vidna linija ali minimalna ovira med referen¢no
postajo RTK in robotom, ter je robot znotraj obmocja signala LoRa.

Antena prek interneta

RTK referencna postaja prejema popravke satelitskih signalov in jih prek interneta posilja
robotu. Ta naCin podaljSa delovni doseg.

Priporoéene uporabe:
o Velike ali kompleksne trate, kjer je razdalja prevelika za anteno prek podatkovnega kanala.

e Travniki, ki imajo moc¢no in stabilno Wi-Fi pokritost tako za referenc¢no postajo RTK kot za
robota.

iNavi NetRTK

Robot prejema RTK popravke neposredno iz oddaljene storitve v oblaku prek 4G omreZja, s
¢imer odpravlja potrebo po lokalni referencni postaji RTK na vasi parceli.

Priporo¢ene uporabe: Travniki, kjer ni ustreznega mesta za namestitev referen¢ne postaje
RTK in so pokriti z zanesljivim 4G omrezjem.
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5.6 Nalaganje dnevnikov

Ce med uporabo naletite na tezave, lahko naloZite ustrezne dnevnike, da na$ tehniéni podporni
tim ucinkovito diagnosticira in resi tezavo.

Za nalaganje dnevnikov:
1. Tapnite Qza vstop na stran Nastavitve.
2. Dotaknite se Nalozi dnevnike in sledite navodilom v aplikaciji, da dokoncate nalaganje.

Alternativno:

Pojdite na razdelek Jaz > Nalozi dnevnike in sledite navodilom v aplikaciji, da dokoncate
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5.7 Posodobitev programske opreme

Za optimalno izkusnjo, poskrbite, da sta vas robot in referencna postaja RTK posodobljena na
najnovejso razlicico vdelane programske opreme.

Za posodobitev vdelane programske opreme:

1. Pojdite na @ > Informacije o napravi > Razli¢ica robota, da posodobite vdelano
programsko opremo.

2. Prepricajte se, da je robot povezan s stabilnim omrezjem.

3. Med posodobitvijo se izogibajte zapiranju aplikacije, izvajanju drugih operacij ali izklopu
robota.
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6 Vzdrzevanje

Za ohranjanje optimalne zmogljivosti kosSnje in podaljSanje Zivljenjske dobe vasSega robota
podjetje Mammotion svetuje redne preglede in vzdrzevanje. Za varnost vedno nosite zascitna
oblacila, kot so hlace in delovni Cevlji; med vzdrzevanjem ne nosite odprte obutve in ne hodite
bosi.

e NE uporabljajte visokotlacnega Cistilca ali topil za ¢iSCenje robota.

e Po pranju se prepricajte, da je robot postavljen na tla v svoji obicajni legi, ne obrnjen na
glavo.

e NE obradajte robota, da bi oprali podvozje. Ce ga zaradi i§&enja obrnete, ga nato vrnite v
pravilen polozaj. Ta previdnostni ukrep je potreben za prepreCevanje uhajanja vode v
motor in morebitnega vpliva na normalno delovanje.

OPOZORILO

e Pred zaCetkom kakrsSnegakoli CiSCenja se prepriCajte, da je robot popolnoma

& izKlopljen.

® Robota vedno izklopite, preden ga obrnete na glavo.

e Priobracanju robota na glavo bodite previdni, da ne poskodujete modula LiDAR.

Uporabite mehko krtaco ali vlazno krpo za CiSCenje ohiSja robota. Izogibajte se uporabi
alkohola, bencina, acetona ali drugih korozivnih ali hlapnih topil, saj lahko poskodujejo videz
robota in njegove notranje komponente.
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Spodhniji del

Med cCiSCenjem podvozja in rezalnih plosC nosite zascCitne rokavice. Uporabite krtaCo za
odstranitev ostankov. Preverite poskodbe rezil in zagotovite, da se rezila ter rezalne plosce
lahko prosto vrtijo. NE uporabljajte ostrih predmetov za ¢iSCenje spodnjega dela.

Odstranite rezalno plosco (A) in zascito rezila (B) ter ju temeljito odistite. Pazite, da ne
pritiskate na modul LiDAR.

Kolesa
OcCistite kolesa z uporabo krtace ali vrtne cevi. Odstranite blato, Ce je prisotno.
Modul kamere za gledanje/modul LiDAR

ObriSite leCo kamere za gledanje/modul LiDAR z mikrovlakensko krpo, da odstranite morebitne
madeze.

Zadnji del

Zadnje polnilne kontakte in infrardeCi sprejemnik redno Cistite s krpo, da odstranite ostanke
trave in umazanijo. Ce te dele ohranjate &iste, prepregite tezave pri polnjenju.
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Ciséenje polnilne postaje

Pred ciS€enjem ali vzdrzevanjem polnilne postaje odklopite polnilno postajo iz elektricnega
omrezja. Uporabite krtaco in krpo za CiS¢enje infrardeCega oddajnika in polnilnega kontakta.

Ciséenje referenéne postaje RTK
ObriSite referencno postajo RTK s krpo, da odstranite morebitno nabrano umazanijo.

6.2 Vzdrzevanje rezil

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

OPOZORILO

, e Vedno nosite zaScCitne rokavice pri zamenjavi rezalne plosce ali rezil. Medi
| 2 namestitvijo ne uporabljajte elektricnega izvijaca.

e Pri zamenjavi rezalne plosce ali rezil hkrati zamenjajte vse vijake, da zagotovite |
optimalno rezalno zmogljivost.

e Ponamestitvi se prepricajte, da se vsa rezila prosto vrtijo.
® /a zagotovitev optimalne zmogljivosti med dolgoro¢nim shranjevanjem ohranite gred
kolesnega motorja v vozlis€u suho in Cisto. Redno vzdrzevanje gredi motorja pomaga
prepreciti nabiranje umazanije in vlage, kar lahko vpliva na delovanje motorja. Motor ima
pricakovano Zivljenjsko dobo 1500 ur delovanja.

® Rezila se Stejejo za potroSni material in jih je treba zamenjati, ¢e so moc¢no obrabljena.
Priporocljivo je zamenjati rezila vsakih 3 mesece ali po 150 urah uporabe. Pri gostejsi travi
bo morda potrebna pogostejSa menjava rezil.
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Zamenjava rezil
1. Izklopite robota.

2. Postavite robota na glavo na mehko, ¢isto povrsino, pri Cemer pazite, da ne pritiskate na
modul LiDAR.

3. Stararezila odstranite s priloZzenim izvija¢em in kriznim nastavkom (Phillips).

4, Namestite nova rezila z priloZzenimi vijaki. Poskrbite, da se rezila lahko prosto vrtijo in so
varno namescena.
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6.3 Vzdrzevanje baterije

e Pred dolgoro¢no shranjevanjem napolnite robota vsaj do 80 %, da preprecite prekomerno
praznjenje baterije.

e Polnite robota do vsaj 80 % vsakih 90 dni, tudi ¢e ni v uporabi.

® Poskrbite, da so polnilni prikljucki na robotu Cisti in suhi pred shranjevanjem ali polnjenjem.

6.4 SkladiS¢enje

Da bo vas robot za kosnjo pripravljen v optimalnem stanju za naslednjo sezono kosnje, pravilno
shranite robota in polnilno postajo.

Shranjevanje robota

Ce temperatura okolice pade pod -10 °C, shranjujte robota v notranjih prostorih.

1.

2.
3.

o

© ®© N &

Odstranite robota s polnilne postaje in poskrbite, da je raven baterije najmanj 80 %.
|zklopite robota.

Ocistite robota z vlazno krpo ali mehko S¢etko. NE obracajte robota na glavo, da bi ocistili
njegovo podvozje z vodo.

Pustite, da se robot posusi. NE obraCajte ga na glavo med tem postopkom.

Nanesite protikorozijsko mazivo na polnilne kontakte. NE nanasajte kemikalij na druge
dele robota, zlasti na kovinske kontaktne povrsine, razen na konektorje.

Odstranite odbijac in oCistite rezo za povezavo s krtaco.
Ocistite odbijac s krtaco.
Odstranite varnostni kljuc.

Shranjujte robota v zaprtih prostorih.

Shranjevanje polnilne postaje

Ce temperatura okolja pade pod -20 °C, imejte polnilno postajo v notranjih prostorih.

1.
2.
3.

Prekinite napajanje.
Odstranite kline.

Uporabite SCetko in krpo, da temeljito oCistite polnilno postajo.

4. Polnilno postajo in napajalnik shranite v zaprtih prostorih.
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Shranjevanje referenc¢ne postaje RTK

Ce je temperatura okolja nad -20 °C:

1. Odklopite referen¢no postajo RTK.

2. Ovijte kabel okoli referencne postaje RTK in zategnite zascitni pokrov.

3. Pokrijte referencno postajo RTK s plasti¢no vrecko ali pokrovom.

Ce temperatura okolice pade pod -20 °C, hranite referenéno postajo RTK v zaprtih prostorih:
Ce je referenéna postaja RTK name$¢ena na tleh, sledite spodnjim korakom:

1. IzbriSite zemljevid v aplikaciji Mammotion.

Odklopite referen¢no postajo RTK.

Odstranite referencno postajo RTK z montaznega droga.

Odstranite anteno.

Uporabite krpo za CiS€enje referencne postaje RTK.

> o r W N

Shranjujte referen¢no postajo RTK, anteno in talni nosilec RTK v zaprtih prostorih.
Ce je referenéna postaja RTK names$&ena na steni, sledite spodnjim korakom:

1. Odklopite referen¢no postajo RTK.

2. Odstranite referencno postajo RTK s stenskega nosilca RTK.

3. Odstranite anteno.

4. Uporabite krpo za CiScenje referencne postaje RTK.

5

Shranjujte referenc¢no postajo RTK in anteno v zaprtih prostorih.
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7 Prevoz in selitev

Za daljsi prevoz izdelka podjetje Mammotion priporoCa uporabo originalne embalaze za robota,
polnilno postajo in referencno postajo RTK.

Za varno premikanje robota:
1. Izklopite robota.
2. Dvignite robota zarocaj.

3. DrZiterezalno plosc¢o stran od telesa.
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8 Odstranjevanje

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

. POZOR

& Baterijo odstranite samo ob odstranjevanju izdelka. V nasprotnem primeru bo !
garancija nehala veljati. ’

Pri odstranjevanju izdelka upoStevajte lokalne predpise in zahteve.

Ne odlagajte baterij skupaj z obi¢ajnimi gospodinjskimi odpadki. Odstranite baterijo in jo vrnite
na zbirno mesto.

Za odstranitev baterije:

1.  Obrnite robota in z prilozenim izvijaCem s s Sestkotnim nastavkom.
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3. Pretrgajte plasti¢ni trak in odklopite kable baterije.

4. Qdstranite baterijo.
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9 Specifikacije izdelka

9.1 Tehni¢ne specifikacije

Standardnarazlicica (viSina rezanja: 25-70 mm)

Specifikacije
1500

Model LUB3SI1
Obmoéje kosnje 1.500 m?

Najv. upravljanje ve¢ 15
obmogij
Motor

Najvecji naklon znotraj
obmocja opravila

Najvecji naklon na robu
Sposobnost
premagovanja
navpic¢nih ovir

Sirina rezanja

Nastavitev viSine
rezanja

Cas polnjenja (15-100 %) 80 min

Cas kosnje na polnjenje
(100-15 %)

113 min
Samodejno polnjenje

GPS sledenje kraji

Alarm za Geo-ograjo

Vizija Geo-ograje

Senzor dviga

3000

LUB3S2

LUBA 3 AWD

3.000 m?

50

5000
LUB3S3

5.000 m?

50

Pogon na vsa kolesa (AWD)
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80 % (38,6°)

40 % (21,8°)

50 mm

400 mm

25-70 mm

105 min

150 min

DA
DA
DA
DA

DA

130 min

180 min



Standardnarazli¢ica (viSina rezanja: 25-70 mm)

Senzor nagiba

Pokritost signala RTK

Dolocanje polozaja in
navigacija

Izogibanje oviram
Glasovno upravljanje
Spremljanje vida
Povezljivost

A-tehtan nivo zvocéne
moci

A-tehtan nivo zvoénega
tlaka

Vodoodpornost

Zaznavanje dezja

Priporo¢ena delovna
temperatura

Priporo¢ena
temperatura
shranjevanja

Neto teza

Mere (DxSxV)

DA
Modeli za EU/UK: Ni na voljo

Modeli za AU/NA:

Ni na voljo
Neto: b km
Podatkovna povezava: 120 m
Modeli za EU/UK: Modul 360° LiDAR in Al Vision
Modul 360° in NetRTK
LiDAR in Al
Vision Modeli za AU/NA: Modul 360° LiDAR, Al

Vision in RTK

Modul 360° LiDAR, Al Vision in fizi¢ni odbija¢
Alexa in Google Home
DA

4G in Bluetooth in Wi-Fi

LWA: 64 dB, KWA: 3 dB

LPA= 56 dB, KPA= 3 dB

Robot: IPX6
Polnilna postaja: IPX6
Referencna postaja RTK: IPX6

DA

0-40°C

-10-40°C

19 kg 19,35 kg

690 x 533 x 279 mm
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Specifikacije

Model
Obmocje kosnje

Najv. upravljanje
veé obmogéij
Motor

Najvecji naklon

znotraj obmocja
opravila

Najvecji naklon na
robu

Sposobnost
premagovanja
navpicnih ovir

Sirina rezanja

Nastavitev viSine
rezanja

Cas polnjenja
(15-100 %)

Cas ko$nje na
polnjenje

(100-15 %)

Samodejno
polnjenje

GPS sledenje kraji

Razli¢ica H (viSina rezanja: 55-100 mm)

1500H

LUBSHI

1.500 m?

15

80 min

113 min

LUBA 3 AWD
3000H
LUB3H2

3.000 m?

30

Pogon na vsa kolesa (AWD)

80 % (38,6°)

40 % (21,8°)

80 mm

400 mm

55-100 mm

105 min

150 min

DA

DA
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LUB3H3

5.000 m?

50

130 min
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Geoalarm

Vision GeoFence

Pokritost signala
RTK

Doloc¢anje polozaja

in navigacija

Izogibanje oviram

Glasovno
upravljanje

Spremljanje vida
Povezljivost

A-tehtan nivo
zvoéne moci

A-tehtan nivo
zvocnega tlaka

Vodoodpornost

Zaznavanje dezja

Priporo¢ena
delovna
temperatura

Priporo¢ena
temperatura
shranjevanja

Razli¢ica H (viSina rezanja: 55-100 mm)
DA

DA

Neto: b km
Ni na voljo
Podatkovna povezava: 120 m

Modul 360° LiDAR in
Al Vision

Modul 360° LiDAR, Al Vision in RTK
Modul 360° LiDAR, Al Vision in fizi¢ni odbija¢

Alexa in Google Home

DA

4G in Bluetooth in Wi-Fi

LWA= 66 dB, KWA= 3 dB

LPA= 58 dB, KPA= 3 dB

Robot: IPX6
Polnilna postaja: IPX6
Referencna postaja RTK: IPX6

DA

0-40°C

-10-40°C
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Neto teza

Dimenzije
(DxSxV)

Razli¢ica H (viSina rezanja: 55-100 mm)

19,5 kg

19,73 kg

690 x 528 x 309 mm

9.2 Specifikacije delovnih pasov (za modele EU)

Robot

Kategorija
LORA

Bluetooth

Wi-Fi

GSM800
GSM1800
WCDMA pas ||
WCDMA pas VIl
LTE pas'

LTE pas 3

LTE pas7/

LTE pas 8

LTE pas 20

LTE pas 28

Frekvenéno obmoc¢je (MHz)
863,1-869,85

2400-2483,5

2400-2483,5

5500-5700

5745-5825

880-915 (Tx); 925-960 (Rx)
1710-1785 (Tx); 1805-1880 (Rx)
1820-1980 (Tx); 2110-2170 (Rx)
880-915 (Tx); 925-960 (Rx)
1820-1980 (Tx); 2110-2170 (Rx)
1710-1785 (Tx); 1805-1880 (Rx)
2500-2570 (Tx); 2620-2690 (Rx)
880-915 (Tx); 925-960 (Rx)
832-862 (Tx); 791-821(Rx)

703-748 (Tx); 758-803 (Rx)
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Najveéja mo¢ oddajnika (dBm)
<13,98
<20
<20
<20
<13,98
35

32

25

25

25

25

25

25

25

25



Kategorija Frekvenéno obmocje (MHz) Najvecja moé¢ oddajnika (dBm)

LTE pas 38 2570-2620 (Tx); 2570-2620 (Rx) 25

LTE pas 40 2300-2400 (Tx); 2300-2400 (Rx) 25
1559-1610

GNSS Ni na voljo
1164-1300*

*OPOMBA: LUBA 3 AWD 1500/1500H/3000/3000H ne podpirajo tega delovnega frekvenénega

obmocja.
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9.3 Specifikacije baterije

Parametri

Polnilnik
baterije

Baterija

Model
baterije

Robot

Polnilna
postaja

Referencna
postaja RTK

Temperatura
polnjenja

LUBA 3 AWD
1500/1500H 3000/3000H

Modeli za EU/UK/AU:

e Model: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Vhod: 200-240 V~,50/60 Hz, maks. 15 A
Izhod: 28 VDC,75A, 210 W

Modeli za NA:

e Model: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Vhod: 100-240 V~, 50/60 Hz, maks. 3 A
Izhod: 28 VDC,75A, 210 W

21,6 VDC, 9,4 Ah, 203

Wh 21,6 VDC,12 Ah, 259,2 Wh

MWBTO06S04P-02 MWBT06S04P-01

Vhod: 28V DC,75A

Model:

LUBA 3 AWD 1500/3000/5000: CHG4402
LUBA 3AWD 1500H/3000H/5000H: CHG4403
Vhod: 28 V DC, 210 W

Izhod: 28 VDC, 7,5 A

Model: RTK300

Ni na voljo
Vhod: 12-28 VDC, 2,3 W

445 °C

5000/5000H

21,6 VDC, 15 Ah, 324 Wh

MWBTO06S05P-01

OPOZORILO: Uporabljajte samo napajalnik, prilozen temu izdelku, za polnjenje baterije.
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10 Garancija

Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd jamc¢i, da bo ta izdelek v garancijskem obdobju pri
obi¢ajni uporabi, v skladu z informacijami o izdelku, objavljenimi s strani podjetja Mammotion,
brez materialnih in proizvodnih napak. Objavljeno gradivo o izdelku vkljucuje, vendar ni
omejeno na uporabniski priro¢nik, vodnik za hiter zacetek, tehni¢ne specifikacije, izjave o
omejitvi odgovornosti in obvestila v aplikaciji. Obdobje garancije se razlikuje za razlicne
izdelke in dele. Oglejte si spodnjo tabelo za vas izdelek:

Komponenta Garancija

Baterija

Motor

Modul LiDAR

PCBA Jleta

Komplet GPS

Polnilna postaja

Referenéna postaja RTK
Ce izdelek med garancijsko dobo ne deluje v skladu z garancijo, se obrnite na sluzbo za pomo¢
strankam podjetja Mammotion.

® /aizdelke, kupljene prilokalnem prodajalcu, se najprej obrnite na prodajalca.

e Uporabniki morajo predloziti veljaven dokaz o nakupu, racun ali Stevilko narocila (za
neposredno prodajo izdelkov Mammotion). Serijska Stevilka izdelka je klju¢na za
uveljavitev garancije.

e Podjetje Mammotion se bo potrudilo, da resi tezave preko telefonskih klicev, e-poste ali
spletnega klepeta.

e V nekaterih primerih vam lahko podjetje Mammotion svetuje, da prenesete ali namestite
dolo¢ene posodobitve programske opreme.

e Ce tezave vztrajajo, boste morda morali izdelek poslati nazaj podjetju Mammotion ali
lokalnemu servisnemu centru, ki ga je pooblastilo podjetje Mammotion, za nadaljnjo oceno.

® (arancijsko obdobje za izdelek se zacne z datumom prvotnega nakupa, navedenim na
racunu ali racunu o prodaji.
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Za prednarocCene izdelke za¢ne garancijsko obdobje teci od datuma odpreme iz lokalnega
skladisca.

Podjetje Mammotion zahteva, da uporabniki sami uredijo posiljanje, Ce zelijo svoj izdelek
poslati lokalnemu servisnemu centru ali podjetju Mammotion v nadaljnjo oceno. Podjetje
Mammotion bo izdelek popravilo ali zamenjalo brezpla&no, &e teZavo krije garancija. Ce ne,
lahko podjetje Mammotion ali pooblasceni servisni center zaracuna ustrezno pristojbino.

Primeri okvar, ki niso pokrite z garancijo:

Neupostevanje navodil, navedenih v uporabniskem prirocniku.

Ce izdelek med prevozom prispe poskodovan in ob dostavi ni bil zavrnjen, ali e prevoznik
ne predlozi uradne dokumentacije, ki potrjuje poskodbe. Ni mogoce predloziti dokazila o
poskodbi, ki je nastala med prevozom.

lzpad delovanja izdelka zaradi nesrecC, nepravilne uporabe, zlorabe, naravnih nesrec, kot
so poplave, pozari, potresi, izpostavljenosti hrani ali razlitju tekocCin, nepravilnega
polnjenja ali drugih zunanjih dejavnikov.

Poskodbe, ki nastanejo zaradi uporabe izdelka na nacine, ki niso dovoljeni ali predvideni v
skladu z navodili podjetja Mammotion.

Sprememba izdelka ali njegovih komponent, ki bistveno spremeni funkcionalnost ali
zmogljivosti, brez pridobitve pisnega dovoljenja podjetja Mammotion.

lzguba, poskodba ali nepooblas¢en dostop do vasih podatkov.
Znaki poseganja ali spremembe na nalepkah izdelka, serijskih Stevilkah itd.

Neizpolnitev veljavnega dokazila o nakupu izdelkov podjetja Mammotion, kot je racun ali
faktura, ali Ce obstajajo dokazi o ponarejanju ali spreminjanju dokumentov.
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